UNIVERSIDADE FEDERAL DE OURO PRETO
DEPARTAMENTO DE COMPUTACAO

PROGRAMA DE DISCIPLINA

Al W
Bk il S

%’"ﬂninmm\\“‘:‘\é\
o

Nome do Componente Curricular em portugués: Cédigo:
Teoria de Controle | CAT141

Nome do Componente Curricular em inglés:
Control Theory |

Nome e sigla do departamento: Unidade académica:
Departamento de Computacédo (DECOM) ICEB

Carga horéria semestral: Carga horaria semanal tedrica: Carga horaria semanal prética:
60 horas 4 horas/aula -

Ementa:

Teoria geral de sistemas de controle em malha aberta e em malha fechada. A¢des bésicas de
controle. Aplicacdes de acfes de controle & manufatura e processos. Critérios de estabilidade.
Introducéo a teoria de projetos e controladores industriais. No¢des de controlabilidade e
observabilidade. Reconhecimento dos tipos de atuadores, sensores e transdutores.

Conteudo Programatico:
¢ Introducdo aos sistemas de controle
» Sistemas de controle;
» Aplicacdes de sistemas de controle;
« Sistemas de controle em malha aberta;
« Sistemas de controle com realimentacao;
« Efeito da realimentacéo sobre os sistemas de controle;
* Sistemas de controle lineares e ndo lineares;
« Sistemas de controle variantes e invariantes no tempo.
* Modelamento matematico de sistemas fisicos
* Modelamento de sistemas;
» Linearizacao de sistemas nao lineares
¢ Funcao de transferéncia e fluxogramas de sinais
» Funcao de transferéncia de sistemas lineares;
* Resposta a pulsos em sistemas lineares;
» Diagrama de blocos de sistemas de controle;
« Diagrama de blocos e fun¢éo de transferéncia de sistemas com mudltiplas variaveis;
« Diagrama de fluxo de sinais.
* Andlise das variaveis de estado
» Definicao das variaveis de estado;
* Equagbes de estado e equacdes dinamicas;
» Equacbes de transicdo de estado;
» TransformacOes de similaridade;
« Controlabilidade de sistemas lineares;
» Observabilidade de sistemas lineares.
« Estabilidade de sistemas de controle lineares
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» Estabilidade;
» Pdlos e zeros;
» Meétodos de determinagéo de estabilidade;
» Critério de estabilidade de Routh-Hurwitz.
e+ Método do lugar das raizes
* Introducdo;
» Propriedades e construcéo do lugar das raizes;
» Consideragdes sobre a construgéo do lugar das raizes;
» Interpretacdo dos diagramas de lugar das raizes.
» + Analise de sistemas de controle no dominio do tempo
* Resposta no tempo;
« Testes tipicos para resposta no dominio do tempo de sistemas de controle;
» Erros em regime permanente.
« « Analise de sistemas de controle no dominio da freqiiéncia
» Resposta no dominio da freqiiéncia de sistemas em malha fechada;
« Diagrama de Bode;
» Critério de estabilidade de Nyquist;
* Margens de estabilidade;
» Compensacéao.
» « Projeto de sistemas de controle
» EspecificagBes de projeto;
» Principios basicos de projeto;
» Projeto de controladores PI;
* Projeto de controladores PD;
» Projeto de controladores PID.

Bibliografia Béasica:
¢ DORF, R. C.; BISHOP, R. H. Modern Control Systems. 8. ed. Addison-Wesley, 1998.
* NISE, N. Control System Engineering. 2. ed. Singapore: Addison Wesley Longman Inc, 1998. 853
p.
« KUO, B. C. Automatic Control Systems. 7. ed. New Jersey, USA: Prentice-Hall Inc, 1995. 659p.
e D'AZZO, J. J.; HOUPIS, C. H. Linear Control System Analysis and Design. 4. ed. Singapore:
McGraw-Hill, 1995. 763 p.

Bibliografia Complementar:
¢« OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno. S&o Paulo: Prentice/Hall do Brasil, 1998. 929p.
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